Configuracion del MIB600 Gateway

- Asignar IP al MIB600 mediante Lantronix Devicelnstaller 3.6

1. Assign IP Arddress
2. Enter the hardware arddress of the device: 00-23245-A6
3. Assing a specific IP address

- IP address: 147.156.27.142

- Subnet mask: 125.125.0.0

- Default gateway: 147.156.26.28

La direccién IP del ordenador desde donde se qa@reder al MIB600 para
programar los motes es la que sigue a continua€ste. ordenador esta conectado a la
misma red que el MIB600.

- |P address: 147.156.27.56
- Subset mask: 255.255.254.0
- Default gateway: 147.156.26.1

Al acceder a la direccion 147.156.27.142 mediantexplorador de Internet,
aparece la siguiente pagina Web:
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Figura 1: Pantalla de acceso al servidor mediante el exptorad



- Configurar los puertos 10001 y 10002 del servidor

Los puertos 10001 y 10002 se han configurado ViieeT enediante el puerto 9999,
se puede acceder a esta pantalla desde el Lanbewnigelnstaller 3.6.
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Figura 2: Configuracién de los puertos 10001 y 10002

- Programacion del médulo de radio MPR2400 (micaz)

Para programar los motes, se ha utilizado el Maté§@.0. Se ha conectado el
MPR2400 al conector J1 de 51 pines del MIB600.
Hemos configurado el Interface Board Settings deggdaiente forma:
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Figura 3: Configuracién del Interface Borrad Settings

Elegimos como firmware el archivo XmeshBase 2420akjgnamos el nodo id
ndamero cero, y programamos. La pantalla queda eesotle esta manera:

£ MoteConfig E“E|E|
File Settings Help

Local Program l Remate Program

Select File to be Uploaded:

D:\Archivos de programathoteviewismeshimicazivbeshB ase’xMezhBasze_ 2420 hpexe Select..

Platform #hesh
Type MicaZ Fadio Band [2420  MHz
Tupe <MESH2 HP
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e
Setting fuse uzing mib&00
uizp -dprog=ztkB00 -dpart=AT Megal2l -dhoszt=147.156.27.142 -dport=10007 --wr_fuge h=0sd3 --wi_fuze_|=0xff
Eraszinig binary uzing mibE00
uigp -dprog=ztkB00 -dpart=AT Megal28 -dhost=147.156.27.142 -dport=10007 --eraze
ifiztalling binan uzing mibE00
uizp -dprog=ztkB00 -dpart=AT Megal28 -dhoszt=147.156.27.142 -dport=100071 --upload it="D&rchivos de programahhd otetfiewssmesh
wmicazEMeshBaze=MeshBaze 2420 hp exe aut srec”
Uploading SUCCESSFULY w

Crosshow Inc. 2006 Flatform: Mica” Device: mibE00; Host: 147 156,27 142

Figura 4: Configuracién del MoteConfig 2.0

Hemos programado el MPR2400 con éxito, de manergrpgramamos todos los
motes de la misma forma, cambiando el firmwareN@DE ID. Recordar que el
ultimo nodo a programar es el del gateway, con NTDBE.



Ahora ejecutamos el MoteView 2.0, y pasamos a e ke connecting to WSN.
Marcamos la pestafia llamada gateway y la configosaron la direccion IP que le
hemos asignado al MIB600. Utilizamos el puerto Z0p@ra la comunicacion con el
MPR2400. La ventana se muestra a continuacion:
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Figura 5: Configuracion del MoteView 2.0




